SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

KOD CPV: 45314300-4 — Instalowanie infrastruktury okablowania
34971000-4 — Urzgdzenia bezposredniego monitorowania

INSTALACJA MONITORINGU

WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robo6t zwigzanych z instalacja monitoringu wizyjnego dla inwestycji: ,Budowa monitoringu
przestrzeni rekreacji codziennej z mini placem rowerowym dla dzieci na dzialce nr ewid.

790/12, 797 w lokalizacji Gorlice ul. Stawiska.

1.2. Zakres stosowania

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (STWIORB) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy

przy zleceniu i realizacji rebot jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem instalacji monitoringu wizyjnego dla zadania jak w pkt. 1.1. W tre$ci STWIORB zostaly

uwzglednione wymagania techniczne ujete w aktualnych normach i przepisach.

1.4. Ogédlne wymagania dotyczace materiatéw i sprzetu

Przy wykonaniu robét budowlanych nalezy stosowac urzgdzenia, osprzet i materiaty instalacyjne
wykazane w projektach oraz wykazie materiatdw, dopuszczone do obrotu i powszechnego
uzytkowania i posiadajgce stosowne certyfikaty bezpieczenstwa zgodny z kryteriami technicznymi

okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych i innych przepisow.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace roboét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$é z Dokumentacjg
Projektowg i poleceniami Kierownika Projektu. WWymagania dotyczace robdt podano w czesci ogolnej

Specyfikacji Technicznej ,Wymagania ogélne”.



2. WYROBY DO STOSOWANIA

2.1. Wymagania formalne

Materiaty nalezy dostarczy¢ na budowe wraz ze $wiadectwem jakosci, kartami gwarancyjnymi i
protokotami odbioru technicznego. Dostarczone na budowe materiaty sprawdzi¢ pod wzgledem
kompletnosci i zgodnosci z danymi producenta. Przeprowadzi¢ ogledziny materiatow dostarczonych
na budowe. W razie stwierdzenia wad lub powstania watpliwosci odnosénie jakosci ich wykonania,
przed wbudowaniem poddac je badaniom okreslonym przez Kierownika Projektu (dozér techniczny)
robot. Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ materiaty zgodnie z wymaganiami dokumentacji
projektowej i ST. Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST, przewidujg mozliwo$¢ wariantowego
wyboru rodzaju materiatu w wykonywanych robotach Wykonawca powinien powiadomié Inspektora
Nadzoru o swoim wyborze najszybciej jak to mozliwe przed uzyciem materiatu albo w okresie
ustalonym przez Inspektora Nadzoru. W przypadku niezaakceptowania materiatu ze wskazanego

zrodta Wykonawca powinien przedstawic¢ do akceptacji inspektora nadzoru materiat z innego Zrodta.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniony bez zgody Inspektora
Nadzoru. Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem za

wykonang prace.

2.2. Materiaty

Studnie kablowe typu SK-1

Telekomunikacyjne studnie kablowe betonowe o wymiarach 0,5x0,5x0,5 m jako zabezpieczenie dla
osprzetu i okablowania

Rura DVK 75

Dwuscienne, gietkie rury ostonowe posiadajgce karbowana s$cianke zewnetrzna i utatwiajacg
zacigganie kabla scianke wewnetrzna.

Stupek kablowy fi 200mm

Telekomunikacyjny stupek kablowy jako zabezpieczenie dla osprzetu i okablowania

Kable UTP
Wigzki kabli miedzianych pomigedzy switchem, a kamerami.

Kamery zewnetrzne IP

Kamery zewnetrzne koputkowe (4mm) z wbudowanym promiennikiem podczerwieni o zasiegu IR do
30m. Obudowa kamery jest wandaloodporna. Kamera wyposazona jest w przetwornik o

rozdzielczosci 4Mpix co pozwala na uzyskanie obrazu o wymaganej ilosci szczegotow.
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Kable typu YKY

Kable zasilania elektrycznego (230 V AC) do poszczegoélinych punktow kamerowych

3. SPRZET | NARZEDZIA

Wykonawca przystepujgcy do robdt budowlano-montazowych oraz transportu zastosuje sprzet

gwarantujacy wiasciwg jakosc robot.

W zaleznoéci od warunkéw terenowych i uzbrojenia terenu roboty ziemne moga byc wykonywane

recznie lub mechanicznie. Sposdb wykonania robdt oraz sprzet zaakceptuje Kierownik Projektu.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest obowigzany do stosowania takich srodkéw transportu, ktére pozwolg uniknac
uszkodzen i trwatych odksztatcen przewozonych materiatow. Materiaty na budowe powinny byc

przewozone zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

Liczba s$rodkow transportu powinna gwarantowac prowadzenie robot w terminie przewidzianym

kontraktem zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej , ST i wskazaniach

Kierownika Projektu.

Przewozone materiaty powinny by¢ ukfadane i zabezpieczone przed przemieszczaniem sie  zgodnie

z warunkami transportu wydanymi przez wytwérce dla poszczegélnych elementow.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. WYMAGANIA OGOLNE

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosc z
dokumentacja projektowg. Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy
przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami
prawnymi administracyjnym, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegoinych dokumentow
obowiazuje kolejno$é ich waznosci wymieniona w ,0gélnych warunkach umowy”.
Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktory dokona
odpowiednich zmian i poprawek. WWykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie
prowadzenia robét wszelkie przepisy dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie
trwania budowy i wykanczania robét Wykonawca bedzie podejmowac wszelkie uzasadnione

kroki majace na celu stosowanie sie do przepisow i norm dotyczgcych ochrony srodowiska



na terenie i wokdét terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub
wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania. Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy
ochrony przeciwpozarowej. WWykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni
ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich
wtadz bedacych wtascicielami tych urzgdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu
przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Podczas realizacji robdt Wykonawca
bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. Wykonawca
bedzie odpowiedzialny za ochrone robdt i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do
robdt od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot. Wykonawca bedzie utrzymywac roboty
do czasu odbioru ostatecznego. Wszystkie urzadzenia nalezy montowac¢ zgodnie z

zaleceniami producentow okreslonymi w dokumentacji technicznej urzadzen

5.2. WYKOPY POD RUROCIAGI, SLUPKI | STUDNIE KABLOWE

Przed przystapieniem do wykonywania wykopdéw, Wykonawca ma obowigzek sprawdzenia
zgodnosci rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny warunkow
gruntowych. Metoda wykonywania robét ziemnych powinna by¢ dobrana w zaleznosci od
gtebokosci wykopu, uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu. Pod rurociag i studzienki
prefabrykowane zaleca sie wykonywanie wykopow waskoprzestrzennych recznie. Ich
obudowa i zabezpieczenie przed osypywaniem powinno odpowiada¢ wymaganiom BN-
83/8836-02. Wykopy wykonane powinny by¢ bez naruszenia naturalnej struktury dna wykopu i
zgodnie z PN-68/B-06050. Wydobyty grunt powinien by¢ sktadowany z jednej strony wykopu.
Skarpy rowka powinny by¢ wykonane w sposob zapewniajgcy ich stateczno$é. W celu
zabezpieczenia wykopu przed =zalaniem woda =z opadow atmosferycznych, nalezy
powierzchnie terenu wyprofilowac ze spadkiem umozliwiajacym fatwy odptyw wody poza teren
przylegajgcy do wykopu. Pozostajgcy nadmiar gruntu z wykopu, nalezy rozplantowac w

poblizu.

5.3. MONTAZ KAMER WIZYJNYCH

Montaz kamer nalezy wykonac na nowych latarniach, przy uzyciu nierdzewnej tasmy stalowej i

uchwytow nasciennych petnigcych dodatkowo role puszki hermetyczne;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Badania w czasie prowadzenia Roboét polegajg na sprawdzaniu przez Inspektora Nadzoru na
biezgco, w miare postepu Robét, jakosci Uzywanych przez Wykonawce materiatow i zgodnosci

wykonywanych Robot z dokumentacijg projektowa i wymaganiami ST.W szczegdlnosci obejmuja:



- badanie dostaw materiatéw,
— kontrole prawidtowos$ci wykonania robét,

— ocene jakosci i estetyki wykonanych robét.

Biezaca kontrola obejmuje wizualne sprawdzenie wszystkich elementéw procesu technologicznego
oraz sprawdzenie zgodnosci dostarczonych przez Wykonawce dokumentéw dotyczacych

stosowanych materiatéw z wymogami prawa i Norm.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostki obmiarowe wg przedmiaru,
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbiér robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Przy przekazywaniu obiektu do eksploatacji wykonawca zobowiazany jest do dostarczy¢ inwestorowi

dokumentacje powykonawczg urzadzenia piorunochronnego a w szczegolnosci :
- dokumentacje techniczng z naniesionymi na niej ewentualnymi zmianami.
= protokdt badan technicznych i pomiarow kontrolnych

- dziennik budowy z adnotacjami dotyczacymi kontroli robét ulegajacych zakryciu

8.2. Odbior koncowy
Przy odbiorze nalezy sprawdzi¢ zgodno$é robét z Dokumentacja Projektowa.

Po wykonaniu zabezpieczenia kanalizagji telekomunikacyjnej, Wykonawca zobowigzany jest

dostarczy¢ Zamawiajacemu nastepujace dokumenty:

* aktualng Dokumentacje Projektowa Powykonawczg,
* geodezyjng Dokumentacje Powykonawcza,

¢ protokoty z dokonanych pomiaréw,

* protokoty odbioru robét zanikajgcych,

¢ protokoét koncowy odbioru robot



9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg pfatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez WWykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dia pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa
ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez wykonawce w danej pozycji kosztorysu. Cena ryczaftowa
bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie,

okreslone dla tej roboty w STWIORB | dokumentacji projektowe;.

Cena jednostkowa obejmuje:
* wykonanie przedmiotu zamowienia zgodnie z projektem i STWIORB
e kosztidostawe materiatow:
* wykonanie inwentaryzacji geodezyjnej
¢ przeprowadzenie prob
* uporzgdkowanie terenu po budowie
* Opracowanie Dokumentacji Powykonawcze]

* pfatne odbiory skrzyzowan i kolizji urzadzen istniejgcych

9.1. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkow umowy i wymagan ogodlnych zawartych

w specyfikacji, obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione w

kosztorysie.

9.2. Ksiega Obmiaru

Ksigga Obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementéw Robét. Obmiary wykonanych Roboét przeprowadza sie w sposéb ciggty w jednostkach

przyjetych w wycenionym kosztorysie i wpisuje do Ksiegi Obmiaru.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA (PRZEPISY ZWIAZANE)

¢ PN-E-79100:2001 — Kable i przewody elektryczne. Pakowanie, przechowywanie i transport,
¢ PN-IEC 1084-1+A1 — Systemy listew kablowych do instalacji elektrycznych. Wymagania

ogolne.



PN-EN  50086-1. - Systemy  rur instalacyjnych  do prowadzenia przewodow.
Czes¢1:Wymagania ogolne.

PN-76/E-05125 -Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.
BN-80/C-89203 - Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu (PCW).

BN-65/8984-11 — Ztacza lutowane. Wymagania techniczne.

PN-EN 50132-7 - Systemy alarmowe. Systemy dozorowe CCTV stosowane w
Zabezpieczeniach

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montaZowych -Tom V -Instalacje
elektryczne

Przepisy Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych

Przepisy Eksploataciji Urzadzen Elektroenergetycznych

Prawo Budowlane

Odpowiednie aprobaty




