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ROBOTY MONTAZOWE STWIOR

45212000-6 STWIOR - MONTAZ SILOWNI ZEWNETRZNEJ | OBIEKTOW MALEJ ARCHITEKTURY
1. WSTEP - WYMAGANIA OGOLNE

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét (STWiIOR) s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robét zwigzanych z zadaniem pn.: "Budowa placu do ¢wiczern STREET WORKOUT i sitowni zewnetrznej fitness przy ulicy Tuwima
w Gorlicach na dziatce nr ewid. 2907/5 potozonej w Gorlicach".

1.2. Zakres stosowania STWiOR
STWIOR jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWIOR
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania dotyczace robét zwigzanych z:
— wytyczeniem w terenie lokalizacji urzadzen oraz wykonaniem geodezyjnej dokumentacji powykonawczej zainstalowanych
urzadzen,
— montazem zestawu do ¢wiczern STREET WORKOUT, w ktérego sktad wchodzi:
e drabinka pozioma,
e 2 drabinki pionowe,
¢ "zmijka" do podciggania,
e zestaw 10 drazkow o réznej wysokosci,
e pionowa rura do treningu flag,
e 4 porecze wysokie,
e 2 porecze niskie do pompek.
— montazem 5 urzadzen fitness (w tym 4 podwadjnych) tj.:
e wioslarz + wyciskanie siedzac - nr 1,
¢ motyl odwrotny + drabinka - nr 2,
e orbitrek - nr 3,
— montazem tablic regulaminowych - szt. 2,
— montazem matej architektury (tawki parkowe) - szt. 2,
— montazem koszy na Smieci - szt. 2,
— montazem ogrodzenia gorki saneczkowej - 22 mb,
— budowa nawierzchni w obrebie urzgdzen fitness i placu do ¢wiczerh STREET WORKOUT z zéttego piasku o frakcji 0,2 - 2,0 mm,

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w STWIOR - wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

Kierownik — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami.

Polecenie IN — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez IN, w formie pisemnej, dotyczgce sposobu realizacji robot lub
innych spraw zwigzanych z prowadzeniem prac.

Projektant — osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji projektowej uprawniona do wprowadzania zmian projek-
towych.

Dokumentacja przetargowa — cze$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu be-
dacego przedmiotem robét.

Podtoze — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod powierzchnia do gtebokosci przemarzania.

Teren —w tym opracowaniu to miejsce przeznaczone na urzadzenia sportowo rekreacyjne.

Urzadzenia sitowni zewnetrznych — urzadzenie przeznaczone do uzytkowania przez osoby doroste i dzieci powyzej 10 roku zycia
posiadajgcych co najmniej 1,40 m wzrostu, uzytkownicy ponizej 14 roku zycia powinni pozostawa¢ pod opieka dorostych. W tej
specyfikacji termin obejmuje wszystkie urzagdzenia sitowe typu ,outdoor fitness” i rekreacyjne.

Inspektor Nadzoru — jezeli w ST mowa o wymienionej osobie nalezy przez to rozumie¢ jako osobe posiadajacg odpowiednie kwali-
fikacje do prowadzenia nadzoru prac budowlanych i wyznaczong do tego nadzoru przez Inwestora.

STWIOR — Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjag projektowa, Specyfikacjg i polece-
niami IN.

1.5.1. Zgodnosc¢ robdt z dokumentacja projektowq i specyfikacja techniczng

Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez IN Wykonawcy stanowig czesé
umowy, a wymagania szczegdétowe w chocby jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy, tak jakby zawarte byty
w catej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast
powiadomic IN, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty oraz urzadzenia muszg by¢ zgodne z dokumentacja projektowg i specyfikacjg
techniczng. W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowa lub specyfikacjg tech-
niczng i wptynie to na niezadowalajacg jakosc robdt, to takie materiaty muszg by¢ zastgpione innymi, a obiekty rozebrane i wyko-
nane ponownie na koszt Wykonawcy.
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Dopuszczalne jest uzycie tylko takich materiatéw i urzadzen jak zawarte w dokumentacji projektowej. Podane w dokumentacji
strefy bezpieczenstwa poszczegdlnych urzadzen, muszg by¢ uwzglednione i zachowane podczas montazu, odrebnie dla kazdego
urzadzenia.

1.5.2. Zabezpieczenie terenu prac
a) Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakornczenia i
odbioru ostatecznego robot.
b) Zabezpieczenie drzew:
Nie dopuszcza sie:
—  sktadowania materiatéw w obrebie systemu korzeniowego,
—  dtugotrwatego odkrywania korzeni bez zabezpieczenia,
—  whbijania jakichkolwiek elementéw w pnie,
—  prowadzenia robot wymagajgcych otwartego ognia w poblizu roslin,
Sposoby prawidtowego zabezpieczenia pnia drzewa - stosownie do sytuacji:
—  deskami i elementami gumowymi, amortyzujacymi uderzenia;
— deskowanie skrzyniowe wigzane do drzewa za pomocg powrozow
— stomg oraz juta.
Wysokos¢ zabezpieczenia pnia powinna siega¢ pierwszych gatezi.
Sposoby prawidtowego zabezpieczenia korony drzewa:
—  podwigzanie gatezi narazonych na uszkodzenia,
— wykonanie cie¢ redukujacych rozmiar korony zgodnie z normami obowigzujgcymi w chirurgii drzew.
Wszystkie prace w obrebie systemu korzeniowego w tym:
—  wymiana gornej warstwy gleby,
—  ksztattowanie podbudowy,
—  zmiana nawierzchni
powinny zosta¢ wykonane recznie w obrebie rzutu korony drzew. Odstonieta w tym czasie powierzchnia zasiegu korzeni powinna
zostac przykryta wilgotna jutg lub matami stomianymi do czasu zakoriczenia prac.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene umowna.

1.5.3. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robdt

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska natural-
nego.

W okresie trwania prac Wykonawca bedzie:

—  utrzymywac teren prac i wykopy w stanie bez wody stojacej,

—  podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczacych ochrony sro-
dowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla oséb lub wtasnosci spotecz-
nej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Wykonawca zobowigzany jest do zabezpieczenia roslinnosci istniejgcej przed uszkodzeniami, a zwtaszcza zabezpieczenia pni i
systemu korzeniowego drzew. Wszelkie prace w obrebie systemu korzeniowego powinny odbywac sie pod statg kontrolg IN.
Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

— lokalizacje baz, warsztatéw, magazyndw, sktadowisk, ukopdéw i drég dojazdowych,

—  $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed: zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pytami lub substancjami tok-
sycznymi, zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami, uszkodzeniem szaty roslinnej,

—  mozliwos¢ powstania pozaru.

1.5.4. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produk-
cyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynowych oraz w maszynach i pojazdach. Materiaty tatwopalne beda
sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wielkie straty spowodowane wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel
Wykonawcy.

1.5.5. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza sie uzycia materiatow
wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

1.5.6. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone sieci i urzadzen zlokalizowanych na powierzchni gruntu (stupy oswietleniowe, tawki, ogrodze-
nia itd.) i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable energetyczne i teletechniczne itp.

Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem sieci i urzadzen w czasie trwania roboét.

W przypadku koniecznosci zabezpieczenia sieci uzbrojenia terenu ujawnionych podczas wykonywania robdt Wykonawca zabezpie-
czy te sieci w uzgodnieniu z jego wtascicielem w ramach wygranego przetargu.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia uzbrojenia Wykonawca bezzwtocznie powiadomi IN i zainteresowane osoby oraz bedzie z
nimi wspdtpracowat udzielajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia sieci na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.
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1.5.7. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materiatéw i wyposazenia na i z
terenu robét. Uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposdb ciggty
bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat IN. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopusz-
czone. Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich uszkodzonych elementéw, zgodnie z poleceniami IN.

1.5.8. Bezpieczenistwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisdw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci
Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia
oraz niespetniajacych wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dla
ochrony zycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sie, ze wszelkie
koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umow-
nej.

1.5.9. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robdt poczynajgc od daty
rozpoczecia do daty zakoriczenia robét (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez IN).

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby
urzadzenia byly w dobrym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie
zaniedba utrzymanie, to na polecenie IN powinien rozpoczgé roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu
tego polecenia.

1.5.10. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne,
ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wy-
tycznych podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych
odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposdb ciggty bedzie informowac IN o swoich dziataniach przed-
stawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY

Materiaty i kolorystyka urzadzen muszg by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i STWIOR.

Dbajac o jednolitg estetyke i spojnosc¢ oferowanych urzgdzen wymaga sie by urzadzenia fitness byty wykonane przez jednego pro-
ducenta i w kolorach wskazanych w dokumentacji projektowe;j.

Wszystkie urzadzenia muszg posiada¢ wazny certyfikat zgodnosci poswiadczajacy spetnienia wymagan zawartych w normie PN-
EN 16630:2015-06 "Wyposazenie sitowni plenerowych zainstalowanych na state - wymagania bezpieczenstwa i metody badan".

3. SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do wykonania prac zwigzanych z montazem urzadzen powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z
niezbednego sprzetu do ww. robét, takiego jak podnosnik hydrauliczny HDS, taczka, szpadel, poziomice, miary oraz inne narzedzia
potrzebne do montazu urzadzen.

Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spetnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP.

4. TRANSPORT

Materiaty powinny by¢ przewozone odpowiednimi Srodkami transportu, zgodnie z przepisami BHP oraz przepisami o ruchu drogo-
wym, $rodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny by¢ sprawne technicznie.

Przewozone materiaty nalezy umiesci¢ rGwnomiernie na catej powierzchni tadunkowe;j i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub prze-
suwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed przystapieniem do montazu urzadzen oraz obiektow matej architektury, nalezy wytyczyc¢ ich lokalizacje w terenie w oparciu
o dokumentacje projektowga oraz inne dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowej, poprzez wyznaczenie punktéw okreslajacych
usytuowanie (kontur) obiektéw w szczegdlnosci fundamentdéw.

Po zakonczeniu budowy Inwestor zobowigzany jest zleci¢ inwentaryzacje powykonawczg jednostce uprawnionej do wykonywania
prac geodezyjnych.

Montaz urzadzen wykonywany bedzie przez firme specjalistyczng posiadajaca niezbedna wiedze i uprawnienia.

Lokalizacje poszczegdlnych urzadzen oraz obiektéw matej architektury nalezy

Miejsce wykonywania prac nalezy odpowiednio zabezpieczy¢ przed dostepem oséb nieuprawnionych.

Przed przystapieniem do prac zwigzanych z montazem urzadzen sportowo rekreacyjnych nalezy sprawdzi¢, czy dostarczony towar
jest zgodny ze specyfikacjg z zamdwienia. Montaz zgodnie z dostarczong i zataczong do urzadzenia instrukcjg Producenta w lokali-
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zacjach zgodnych z dokumentacjg projektowg. W przypadku zastosowania urzadzen rownowaznych wszystkie wymiary stref bez-
pieczenstwa nalezy zweryfikowac i skonsultowac z projektantem.

5.1. Kolejno$¢ wykonania prac przy montazu urzadzen sitowni zewnetrznej i matej architektury.

1. Wyznaczy¢ i wyréwnac teren pod urzadzenia,

. Wykopac¢ dot pod fundament oraz koryto pod strefy bezpieczenstwa,

. Utozy¢ fundament pod powierzchnig ziemi, wypoziomowac,

. Nawierci¢ otwory w betonie do zamocowania kotew rozporowych,

. Zamocowac stalowe kotwy rozporowe, upewnic sie, ze wszystkie dobrze sg zamocowane w betonie,
. Przymocowac urzadzenie zachowujgc pion,

. Montaz urzadzen do fundamentdw ,

. Wypoziomowac i sprawdzic¢ ich stabilnos¢,

. Zasypac fundament 40 cm warstwa ziemi i piasku,

10. Wykona¢ nawierzchnie z piasku gr. 30 cm w strefach bezpieczenstwa,

11. Rekultywacja terenu,

12. Uprzatniecie i przywrdcenie terenu wokét sitowni do stanu pierwotnego po wykonanych pracach.

OO N WN

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci robot polega na sprawdzeniu czy dostarczony towar jest zgodny ze STWIOR, czy posiada wymagane certyfikaty
oraz czy montaz przebiegt zgodnie z instrukcjg producenta i dokumentacja projektowa.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi z doktadnoscig do petnych jednostek s3a:
— przygotowanie i wykonanie stref bezpieczenstwa z piasku zéttego o frakcji 0,2 mm - 2, mm podane w m? o grubosci 30 cm o
facznej powierzchni - 200 m?,
— ilosci prawidtowo zamontowanych we wtasciwej lokalizacji kompletnych urzadzen i elementéw matej architektury podane w
sztukach — szt.
. zestaw do ¢wiczen STREET WORKOUT - 1 komplet,
e orbitrek - szt. 1
e wioslarz - szt.1 + wyciskanie siedzgc - szt.1 + pylon - 1 szt.,
. motyl odwrotny - szt.1 + drabinka - szt. 1 + pylon - 1 szt.,
. tawki - 2 szt.,
. kosze na $mieci - 2 szt.,
e tablica regulaminowa - 2 szt.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacja projektowa i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie dziatania wymienione
wyzej daty wyniki pozytywne.
Podstawg odbioru robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu jest pisemne stwierdzenie Inspektora o wykonaniu robét.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Prace wymienione w punkcie 5.1.

Podstawg ptatnosci jest zgodna z zamowieniem ilos¢ prawidtowo zamontowanych kompletnych urzadzen sitowni zewnetrznej i
elementéw matej architektury wraz z wykonaniem geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej z klauzulg Osrodka Geodezyjnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Wykonawca jest zobowigzany do wykonywania robét w oparciu o instrukcje producenta oraz obowigzujace normy.
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45212000-6 STWIOR - OGRODZENIE Z SIATKI METALOWE)J
1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét (STWiOR)

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej STWIOR sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot zwigza-
nych z wykonaniem ogrodzenia z elementéw systemowych.

1.2. Zakres stosowania STWiOR
STWIOR jest stosowa jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem i odbiorem ogrodzenia z
elementéw systemowych przykrecanych do stupkéw stalowych ogrodzeniowych ustawianego wg lokalizacji w dokumentacji
projektowej na rysunku "Projekt zagospodarowania terenu" o tacznej dtugosci 22 mb.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ogrodzenie - przegroda fizyczna, chronigca przed przedostawaniem sie niepozadanych intruzéw (np. ludzi, zwierzat lub
pojazddw) na posesje potozong w poblizu drogi.

1.4.2. Segmenty stalowe - rama pototwarta z ksztattownika o przekroju prostokgtnym z przyspawanym wypetnieniem z ksztat-
townikéow stalowych.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami poda-
nymi w STWIOR ,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczgce robdt podano w STWIOR ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw
Ogodlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWIOR ,, Wymagania ogdlne”.

2.2. Materiaty do wykonania robét
Ogrodzenie zabezpieczajace przed najechaniem na urzadzenia do ¢wiczeri powinno by¢ wykonane z gotowych elementéw
systemowych i spetnia¢ wymogi normy PN-EN 1176:2009.

2.2.1. Zgodnos¢ materiatow z dokumentacja projektowq

Materiaty do wykonania robdt powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub STWiOR. Na podstawie tych
ustalen lub wskazan Inzyniera nalezy przyjaé:

— rodzaj segmentu stalowego,

— wysokos¢ ogrodzenia - min 1,0 m,

— rodzaj stupkdw, np. z rur stalowych o przekroju min 50x50x2 mm z kapturkiem (zaslepka) zewnetrzng,

— wysokos¢ stupka ogrodzeniowego h=1800mm dla wys. ogrodzenia 1000mm,

— beton kl. C16/20 - stopy fundamentowe o wym. 300x300x1200 mm,

2.2.2. Stalowe segmenty ogrodzenia.
Stalowe segmenty ogrodzenia powinny odpowiada¢ wymaganiom okreslonym przez STWIOR i dokumentacje projektowg oraz
normg PN-EN 1176:2009 lub w innym dokumencie zaakceptowanym przez Inzyniera.

2.2.3. Stupki z rur stalowych
Stupki metalowe ogrodzenia powinny odpowiada¢ wymaganiom okreslonym przez STWIOR i dokumentacje projektowa oraz
norma PN-EN 1176:2009 lub w innym dokumencie zaakceptowanym przez Inzyniera.

2.2.4. taczniki metalowe do mocowania elementéw ogrodzenia

Wszystkie drobne ocynkowane tgczniki metalowe przewidziane do mocowania miedzy sobg elementéw ogrodzenia jak sruby,
wkrety, nakretki itp. powinny by¢ czyste, gtadkie, bez peknie¢, naderwan, rozwarstwien i wypuktych karbdow.

Wtasnosci mechaniczne facznikéw powinny odpowiadaé powinny odpowiada¢ wymaganiom okreslonym przez STWiOR i doku-
mentacje projektowa oraz normg PN-EN 1176:2009 lub w innym dokumencie zaakceptowanym przez Inzyniera.

Dostawa moze by¢ dostarczona w pudetkach tekturowych, pojemnikach blaszanych lub paletach, w zaleznosci od wielkosci i
masy wyrobow.

Sruby, wkrety, nakretki itp. powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dala od materiatéw dziatajacych koro-
dujgco i w warunkach zabezpieczajgcych przez uszkodzeniem.

Minimalna grubosé powtoki cynkowej powinna wynosi¢ w warunkach uzytkowania: a) umiarkowanych 8 pm, b) ciezkich - 12um.

2.2.5. Materiaty do wykonania fundamentéw betonowych ,na mokro”

Materiaty do wykonania fundamentéw betonowych ,na mokro” powinny odpowiada¢ wymaganiom STWiOR.

Deskowanie powinno zapewnic¢ sztywnos¢ i niezmiennos¢ uktadu oraz bezpieczenstwo konstrukcji. Deskowanie powinno by¢
skonstruowane w sposéb umozliwiajgcy tatwy jego montaz i demontaz. Przed wypetnieniem mieszankg betonowg, deskowanie
powinno by¢ sprawdzone, aby wykluczato wyciek zaprawy z mieszanki betonowe;.
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Klasa betonu - C16/20. Sktadnikami betonu s3: cement klasy 32,5, kruszywo, woda i domieszki. Domieszki chemiczne do betonu
i prety zbrojenia mogg by¢ stosowane jesli przewiduja to dokumentacja projektowa, STWIOR lub wskazania Inzyniera.

Kolor elementéw ogrodzenia zgodny z dokumentacjg projektowa.

Wszystkie elementy ogrodzenia muszg by¢ poddane ochronie antykorozyjnej poprzez cynkowanie i malowanie proszkowe
zgodnie z dokumentacja projektowa.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w STWIOR ,,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzet do wykonania ogrodzenia

Ustawienie ogrodzenia wykonuje sie w zasadzie recznie, przy uzyciu drobnego sprzetu pomocniczego, jak: szpadle, dragi stalo-
we, mtotki, obcegi.

Przy przewozie, zatadunku, wytadunku i montazu ogrodzenia mozna stosowac: srodki transportu, zurawie samochodowe, mate
betoniarki przewozne do wykonywania fundamentéw betonowych ,na mokro”, przewozne zbiorniki do wody, itp., pod warun-
kiem zaakceptowania przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w STWiOR ,, Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materiatéw do wykonania ogrodzenia
Materiaty do wykonania ogrodzenia mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
uszkodzeniami mechanicznymi, zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i wptywami atmosferycznymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robét podano w STWIOR ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Zasady wykonywania robét

Konstrukcja i sposéb wykonania robét powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg i STWiIOR. W przypadku braku wystar-
czajacych danych mozna korzystaé z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji podanych od producenta ogro-
dzenia.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robét obejmuja:

—  roboty przygotowawcze,

— roboty ziemne,

— ustawienie stupkdw,

—  betonowanie stupkow,

— montaz przeset,

—  roboty wykonczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robdt nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, STWIOR lub wskazan Inzyniera:

— ustali¢ lokalizacje terenu robét,

— usunac przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elementy drdg itd.,

— wytyczyc trase ogrodzenia w terenie,

— przedstawié¢, do akceptacji Inzyniera, zakres robét wykonywanych bezposrednio na placu budowy i na zapleczu.
Zaleca sie korzystanie z ustalern STWIOR w zakresie niezbednym do wykonania robét przygotowawczych.

5.4. Wykonanie dotéw pod stupki
Jesli dokumentacja projektowa, STWIOR lub Inzynier nie podaje inaczej, to doty pod stupki powinny mie¢ wymiary w planie co
najmniej o 20 cm wieksze od wymiardw stupka, a gtebokos¢ na gotowo - 1,2 m.

5.5. Wykonanie fundamentéw betonowych pod stupki

Jesli dokumentacja projektowa lub STWIOR nie podaje inaczej, to stupki moga by¢ osadzone w betonie utozonym w dotku.
Stupek nalezy wstawi¢ w gotowy wykop i napetni¢ otwdr mieszankg betonowg odpowiadajgcg wymaganiom punktu 2.2.5. Do
czasu stwardnienia betonu stupek nalezy podeprzec.

Fundament betonowy wykonywany ,na mokro”, w ktérym osadzono stupek, mozna wykorzystywac do dalszych prac co naj-
mniej po 7 dniach od ustawienia stupka w betonie, a jesli temperatura w czasie wykonywania fundamentu jest nizsza od 10°C -
po 14 dniach.

5.6. Ustawienie stupkéw
Stupki, bez wzgledu na rodzaj i spos6b osadzenia w gruncie, powinny sta¢ pionowo w linii ogrodzenia, a ich wierzchotki powinny
znajdowac sie na jednakowej wysokosci. Wszystkie stupki powinny by¢ zaopatrzone w zaslepke zewnetrzna.
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5.7. Montaz segmentdéw ogrodzenia
Montaz segmentdéw ogrodzenia do stupkdw stalowych nalezy wykonaé zgodnie z instrukcjg producenta.

5.8. Roboty wykoriczeniowe

Roboty wykoriczeniowe powinny byé zgodne z dokumentacjg projektowa i STWiIOR. Do robot wykoriczeniowych nalezg prace
zwigzane z dostosowaniem wykonanych robét do istniejgcych warunkéw terenowych, takie jak:

— odtworzenie przeszkdd czasowo usunietych,

— niezbedne uzupetnienia zniszczonej w czasie roboét roslinnosci, tj. zatrawienia, krzewéw, ew. drzew,

— ew. plantowanie terenu w poblizu ogrodzenia,

— roboty porzadkujace otoczenie terenu robét.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWIOR , Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robét

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien:

— uzyskaé¢ wymagane dokumenty, dopuszczajgce wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (aprobaty tech-
niczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materiatéw wykonane przez dostawcoéw itp.),

— wykona¢ badania wtasciwosci materiatdow przeznaczonych do wykonania robdt, okreslone przez Inzyniera,

— sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatow.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie roboét
Czestotliwosc¢ oraz zakres badan i pomiardw, ktére nalezy wykonac w czasie robdt podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robot

PR . o, Czestotliwosé L.
Lp. Wyszczegdlnienie badan i pomiaréw badar Wartos$ci dopuszczalne
1 | Zgodnos$¢ wykonania ogrodzenia z doku- . .
. . . o . Wg dokumentacji projekto-
mentacjg projektowa w zakresie lokalizacji Ocena ciggta A
i wymiarow WeJ
2 | Zachowanie dopuszczalnych odchytek
. . Jw. Wg pktu 2
elementdw ogrodzenia
3 | Prawidtowos¢ wykonania dotéw pod
. Jw. Wg pktu 5.4
stupki
4 | Poprawnos¢ wykonania fundamen-téw J We pktu 5.5
betonowych pod stupki w- § pKtu .
5 | Poprawno$¢ ustawienia stupkow Jw. Wg pktu 5.6
6 | Montaz segmentéw ogrodzenia Jw. Wg pktu 5.7
7 Roboty wykonczeniowe Jw. Wg pktu 5.8

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWiOR D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest m (metr) wykonanego ogrodzenia.

8. ODBIOR ROBOT

Ogédlne zasady odbioru robét podano w STWiIOR D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” [1] pkt. 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowg, STWIOR i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiOR D-M-00.00.00 [1] ,,Wymagania ogdlne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m ogrodzenia obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
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— dostarczenie materiatéw i sprzetu,

— wykonanie ogrodzenia w sposéb zapewniajgcy stabilnos¢, zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej i specyfikacji
technicznej,

— uporzadkowanie terenu robét,

— przeprowadzenie pomiardw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej.

9.3. Sposoéb rozliczenia robdt tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania robdt okreslonych niniejszg STWiOR obejmuje:

— roboty tymczasowe, ktdre sg potrzebne do wykonania robdt podstawowych, ale nie sg przekazywane Zamawiajacemu i s
usuwane po wykonaniu robot podstawowych,

— prace towarzyszace, ktére sg niezbedne do wykonania robo6t podstawowych, niezaliczane do robdt tymczasowych, jak geo-
dezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Inne dokumenty
1. Norma PN-EN 1176:2009.
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